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Prema slici 5.16 vidi se da je:
d, =rcosd ili (5.1.25)

prikazano preko iznosa vektorskog umnoska:

. (5.1.26)

d, :|r><ex

Kako su posljednja dva izraza jednaka, a
radi se o skalaru mjerenom u jedinicama du-
ljine, potrebno je radi posljednjeg pronaci

vektorsko obiljezje d_ .

Kako je od rflnije poznato Slika 5.1.16 Uz definiciju momenta

7 =xi+yj +zk ,jedini¢ni ¢e vektor €, koji tromosti tijela oko osi X
odreduje polozaj osi x prema slici 5.1.17
glasiti:

e =icosa, +jcospf, +4cosy,. (5.127)

Sada se izraz (5.1.24) moze pisati: z cosy,

sz(j)(FxEx)-(FXEX)dm- (5.1.28)
jcosfB, )

Dakle, podintegralna je veli¢ina skalar jer
se dva vektora mnoze skalarno te se moze pi-
sati:

Slika 5.1.17 Uz definiciju jedinicnog
vektora e,

X

J.= | (y2 + 22)(:052 adm+ | (x2 +z° )cos2 Bdm+ | (xz +y2)0052 y.dm—
(m) (m)

(m)

-2 [ xycosa, cos B,.dm—2 [ yzcos B, cosy, dm—2 [ zxcosy, cosar,dm. (5.1.29)
(m) (m) (m)

Uobicajeno je da se kosinusi smjerova u skracenom oznacivanju pisu tako da su
oni definirani kao u tablici 5.1.1:

Tablica 5.1.1

X y z
x Ly Ly L
my n, m;
z ny nV N
Kako je kut zakreta konstanta i ne podlijeze integriranju to je:
j\ = Jxl\% + Jlmi + Jzn,\z - 2 (ny],\ ’nx + Jyzm.\’nx + J:xnx].\’ ) ° [5 1 30)

5.1 Geometrijske znacajke tijela



