105

5.1.3 Aksijalni (osni) momenti tromosti tijela

U narednim poglavljima ¢e se u mnogome
upotrebljavati znacajke tijela koje ne ovise samo o masi
nego i o rasporedu mase u prostoru. Obi¢no su to
integralni oblici koji se mogu za svako tijelo izraCunati
bez obzira na to kakvo gibanje to tijelo izvodi.

Neka se analizira rotacija tijela s konstantnim
kutnim ubrzanjem « oko osi x, slika 5.1.3. Moze
se zamisliti da se tijelo sastoji od mnos§tva malih
Cestica Am;. Kako je navedeno u tre¢em poglavlju
ovog udzbenika, za jednu Cesticu sustava za
promjenu zamaha vrijedi izraz (3.14): Slika 5.1.3 Uz definiciju momenata

d tromosti tijela
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prvi pribrojnik radi vektorskog mnozenja kolinearnih vektora jednak nistici.

Kako je drugi pribrojnik
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skog mnozenja kolinearnih vektora jednak nistici, to ¢e se za rotaciju samo oko osi x
mo¢i ispustiti vektori pa ée biti:

=7 xm, (& XF, ) +7 xm, (c?)x v, ) ovog izraza, radi vektor-
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Y i xAm, (axr)=a.d,Am = M, pakada se izratuna grani¢ni prijelaz za mnos-
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tvo Cestica iz kojeg se sastoji tijelo biti Ce:
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Ove su veli¢ine obi¢no mjera otpora tijela promjeni
gibanja. Skupni naziv ovih znacajki poznat je pod imenom
momenti tromosti (inercije) tijela.

Aksijalni ili osni moment tromosti ¢/, npr. prema

osi x definiran je prema slici 5.1.5

J,. = [didm. (5.1.6) *
(m)

u kome je d, udaljenost diferencijala mase dm
od osi x prema kojoj se izraCunava moment
tromosti.

Aksijalni (osni) momenti tromosti tijela za bilo
koju os Descartesovog koordinatnog sustava kroz teziste definirani su prema slici
5.1.6 integralima po cijeloj masi tijela.

Slika 5.1.4 Uz definiciju momenata
tromosti tijela

5.1 Geometrijske znacajke tijela



