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3.3  Osnovne kineti ke veli ine sustava estica

 Budu i da su sve vanjske sile koje djeluju na sustav vertikalne i prema tome ne ut-
je u na vodoravno gibanje vozila, ono e se za vrijeme hodanja ovjeka po platformi 
gibati u suprotnom smjeru. Pri tom se, naravno, zanemaruje trenje uslijed okretanja 
kota a vozila. U slu aju kada bi se dva ovjeka jednake težine gibala istovremeno s 
jednog kraja platforme do drugog kraja u suprotnom smjeru, vozilo ne bi promijenilo 
svoj položaj. 

 3.3.2  Koli ina gibanja ili nalet sustava estica

 Koli ina je gibanja ili nalet neke estice um-
nožak mase estice i njene brzine.
 Dakle to je vektor pa za i-tu esticu vrijedi:  
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 Za sustav estica kao na slici 3.5 vrijedi:  
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Skalarne projekcije vektora koli ine gibanja na osi Descartesovog koordinatnog sus-
tava: 
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 Kako je ranije pokazano kada se derivira nalet neke estice po vremenu i ovdje 
analogno vrijedi za i-tu esticu: 
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 Zbroj preko svih estica integrala
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naziva se impuls sustava estica.
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Slika 3.5  Uz definiciju  
naleta sustava estica


