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2.5.2 Mehanicki rad sprega sila

Radi jednostavnosti prikaza moze se pro-
matrati ravninski slucaj (slika 2.27).
Neka na dvije kruto povezane Cestice m i

m, djeluje spreg sila F,—F ¢iji je iznos
M= Fa.

Ukupan je mehanicki rad sprega sila na pu-
tanji 1-2 integral:

2 2 2 .
W, = [F-di + [-F-dF + [F-(adp)t .
1 1 1
Ocito se mehanicki rad sprega sila F,—F Slika 2.27
zbog translacije poniStava te slijedi: Mehanicki rad sprega sila

2 O &) .
W_,=[F-(adp = [ Midp.
1 2

2.5.3 Snaga sile

L . r s . e daw
Snaga je sile definirana kao mehanicki rad sile u jedinici vremena: P = ar Je-
t

dinica mjere je vat (W ili N-m/s).
2 —
[F-ds
1

Srednja snaga sile: P, = = .
Tttt

2 —
Kako je rad definiran kao W,_, = [F-d7 i kako vrijedi v :(cil_r = dr =vdr te se
1 t

2 —
moze pisati: IV, , = I(F-ﬁ)dt.

1

Snaga je sile definirana kao mehanicki rad sile u jedinici vremena: P = dd—V;/ paje

p- L 5.
At dr

P2 -
Kako je rad isto definiran kao W, _, = IM 4dep 1 kako vrijedi @ =C:1—('f = paje

L1
. r s e aw .
snaga sprega definirana kao mehanicki rad sprega u jedinici vremena: P = v to je

P:d_W:Méd(p:A-/'I.a
dr dt

e

2.5.4 Mehanicki stupanj djelovanja

U mnogim se radnim strojevima i mehanizmima radi trenja u lezajevima i na dru-
gim mjestima gdje djeluje trenje javljaju gubici rada W,. MoZe se ulazni rad (naravno

Kinetika sa zbirkom zadataka



