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Primjer 4.11

Ojnica motornog mehanizma BC duljine 0,2 m
zglobno je vezana za rucicu AB duljine 0,3 m te je
vodena uzduz osi X kliza¢em u tocki C. Ojnica BC
rotira u smjeru kazaljki sata konstantnim brojem ok-

retaja N'=2 min" . Potrebno je vektorski odrediti
ubrzanje tocke C klizaca te kutno ubrzanje rucice

AB ako je poznato da je pB=75°.

. nmw
Ovdje je wy, = 30 0,20944 rad/s . Slika 4.40 Uz primjer 4.11
- plan polozaja

Preko visine vrha B u trokutu AABC moZe se odrediti kut &: ABsina = BCsin B paje
a =40,087°=40,09° gdje je sina =0,64395, dok je cosa =0,76507 .

Prema Chalesovom teoremu (Eulerovom stavku) vrijedi relacija: V, +Vy Stou

=V,
vektorskom zapisu glasi: V, = V.1 + (E Wy -SiN ﬁ) |'+(B7C Wy * COS ﬁ) J.
Za ubrzanje moze se analogno zapisati: 8, = &, + &, ili vektorski:
d, =a.l +(B7C-058/C )(sinﬁ-T+cosﬁ- I)+(B7C-a)23,c )(cosﬁ-T —sinf3-]). Za rugicu se
AB moze isto tako pisati: Vy = E-w% (—sin a-i+cosa- ]) te za ubrzanje:

a, :(E~aB,A)(—sina-T+cosa-I)+(E-wfm)(—cosa-T—sina-I).

Sada vrijedi:
A :V(,Iw+(BC-a)HC -sinﬁ)lﬂ+(BC-wBC -cosﬁ)f =AB-w,, (—sina-T+cosa-T).
IzjednaCavanjem istoimenih komponenti vektora:

uz 1: VC+(BiC~wB,C-sinﬁ):ﬁ-wm (-sina),

uz j: ﬁwm -cos f = AB-w,, cosc
te slijedi:
Dy, =0,04724K i V. =-0,049597 , pri ovome je wg/a u rad/s i Vc u my/s.

Za ubrzanja vrijedi:
a, = a(.T+(87C-aBC)(sinﬁ-T+cosﬂ-I)+(87C-w§(.)(cosﬂ-T—sinﬁ-]) =

:(E~am)(—sina-l"+cosa-I)+(E-wéA)(—cosa‘l"—sina-]) :

Izjednacavanjem istoimenih komponenti vektora:

uz T: a.+BC-0%.cos f=-AB-a,, sina—AB-w’, cosa

uz j: -BC-wl.sinf=AB-a,, cosa—AB-wl, sina

te slijedi:

Qg =0, 03504k i a. =0,0039877 , pri ovome je apa u rad/s® i ac u m/s’.

Kinematika sa zbirkom zadataka



